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सारांश 

वतŊमान समय मŐ कृिष Ɨेũ अनेक चुनौितयो ंका सामना कर रहा है, िजनमŐ कृिष ŵिमको ंकी कमी, उȋादन 

लागत मŐ िनरंतर वृİȠ, जल संसाधनो ं का सीिमत होना, कीट एवं रोगो ं का बढ़ता Ůकोप तथा जलवायु 

पįरवतŊन के कारण फसल उȋादन पर पड़ने वाले Ůितकूल Ůभाव Ůमुख हœ। इन पįरİ˕ितयो ंमŐ कृिष को 
अिधक वैǒािनक, लाभकारी एवं िटकाऊ बनाने के िलए आधुिनक तकनीको ंका उपयोग अȑंत आवʴक 

हो गया है। डŌ ोन ŮौȨोिगकी (Drone Technology) ऐसी ही एक उɄत तकनीक है िजसने कृिष यंũीकरण के 

Ɨेũ मŐ नई संभावनाओ ंके Ȫार खोले हœ। 

कृिष डŌ ोन मानव रिहत हवाई यान (Unmanned Aerial Vehicle - UAV) है, िजसे आधुिनक सŐसर, Ƹोबल 

पोिजशिनंग िसːम (GPS), ɢाइट कंटŌ ोल िसːम तथा ˢचािलत नेिवगेशन तकनीक से सुसİǍत िकया 
जाता है। यह िनधाŊįरत मागŊ पर उड़ते Šए खेतो ं मŐ अȑिधक सटीकता के साथ कीटनाशको,ं 
खरपतवारनाशको,ं सूƘ पोषक तȕो ं एवं घुलनशील उवŊरको ं का िछड़काव करता है। इसके अितįरƅ 

डŌ ोन का उपयोग फसल ˢा˖ की िनगरानी, भूिम सवőƗण, िडिजटल मैिपंग, बीज Ůसारण तथा सटीक 

कृिष (Precision Agriculture) मŐ भी सफलतापूवŊक िकया जा रहा है। 
 

पįरचय 

भारत िवʷ की सबसे बड़ी कृिष अथŊʩव˕ाओ ंमŐ से एक है, जहाँ लगभग आधी से अिधक जनसंƥा ŮȑƗ 

अथवा अŮȑƗ ŝप से कृिष पर िनभŊर है। बढ़ती जनसंƥा की खाȨाɄ आवʴकताओ ंकी पूितŊ के िलए 

कृिष उȋादन मŐ िनरंतर वृİȠ आवʴक है। दूसरी ओर कृिष योƶ भूिम का Ɨेũफल सीिमत होता जा रहा है 

तथा कृिष कायŘ के िलए ŵिमको ंकी उपलɩता भी लगातार घट रही है। ऐसी İ˕ित मŐ कृिष उȋादन बढ़ाने 

का सबसे Ůभावी उपाय आधुिनक यंũीकरण एवं ˝ाटŊ कृिष तकनीको ंको अपनाना है। 

डŌ ोन ŮौȨोिगकी को ˝ाटŊ फािमōग (Smart Farming) तथा सटीक कृिष (Precision Agriculture) की 
आधारभूत तकनीको ंमŐ से एक माना जाता है। पारंपįरक कृिष मŐ िकसान खेतो ंका िनरीƗण ˢयं करते हœ, 
िजसमŐ समय अिधक लगता है तथा कई बार रोग एवं कीटो ंकी पहचान समय पर नही ंहो पाती। इसके 

िवपरीत डŌ ोन कुछ ही िमनटो ंमŐ पूरे खेत का सवőƗण कर फसल की वाˑिवक İ˕ित का िवʶेषण कर 

सकता है। मʐी˙ेƃŌ ल एवं थमŊल कैमरो ंȪारा पौधो ंके ˢा˖, नमी की İ˕ित, पोषक तȕो ंकी कमी तथा 
रोग एवं कीटो ंकी Ůारंिभक अव˕ा का पता लगाया जा सकता है, िजससे समय रहते उिचत Ůबंधन संभव 

हो जाता है। 
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कृिष डŌ ोन Ɛा है? 

कृिष डŌ ोन एक िवशेष Ůकार का मʐी-रोटर मानव रिहत िवमान है िजसे िवशेष ŝप से कृिष कायŘ के िलए 

िवकिसत िकया गया है। सामाɊतः  यह Ɠाडकॉɐर (चार Ůोपेलर), हेƛाकॉɐर (छः  Ůोपेलर) अथवा 
ऑƃाकॉɐर (आठ Ůोपेलर) Ůकार का होता है। इसकी संरचना हʋे एवं मजबूत काबŊन फाइबर से बनाई 

जाती है, िजससे इसका वजन कम होने के साथ-साथ मजबूती भी बनी रहती है। 

डŌ ोन मŐ लगे उǄ Ɨमता वाले Űशलेस मोटर, इलेƃŌ ॉिनक ˙ीड कंटŌ ोलर (ESC), ɢाइट कंटŌ ोलर, 

जीपीएस, इनिशŊयल मेजरमŐट यूिनट (IMU), रडार सŐसर, कैमरा, ˚े टœक, पंप तथा नोजल एक साथ कायŊ 
करते हœ। ऑपरेटर मोबाइल एप अथवा įरमोट कंटŌ ोल की सहायता से खेत की सीमा (Field Boundary) 

िनधाŊįरत करता है। इसके बाद डŌ ोन ˢतः  उड़ान मागŊ तैयार करता है तथा िनधाŊįरत ऊँचाई और गित पर 

उड़ते Šए पूरे खेत मŐ समान माũा मŐ रसायनो ंका िछड़काव करता है। आधुिनक डŌ ोन मŐ ऑटो टेक-ऑफ, 

ऑटो लœिडंग, ऑटो įरटनŊ-टू-होम, बाधा पहचान (Obstacle Avoidance) तथा ˢचािलत ɢाइट ɘािनंग 

जैसी सुिवधाएँ उपलɩ होती हœ, िजससे संचालन अिधक सुरिƗत एवं सरल हो जाता है। 
 

कृिष डŌ ोन की तकनीकी िविशʼताएँ (Technical Specifications) 

आज बाजार मŐ 10, 16, 20 तथा 30 लीटर Ɨमता वाले कृिष डŌ ोन सवाŊिधक Ůचिलत हœ। इनकी Ɨमता एवं 

कायŊƗमता फसल, Ɨेũफल तथा उपयोग के अनुसार िभɄ-िभɄ होती है। अिधकांश आधुिनक डŌ ोन 20 

लीटर ˚े टœक के साथ उपलɩ होते हœ, जो भारतीय कृिष पįरİ˕ितयो ंमŐ सवाŊिधक लोकिŮय हœ। 

एक सामाɊ 20 लीटर Ɨमता वाले कृिष डŌ ोन का कुल भार (टœक सिहत) लगभग 45–55 िकलोŤाम तक 

होता है। इसमŐ 14S िलिथयम-पॉलीमर (Li-Po) बैटरी Ůयुƅ होती है, िजसका वोʐेज लगभग 52–60 वोʐ 

तथा Ɨमता 20,000 से 30,000 mAh तक होती है। पूणŊ चाजŊ बैटरी के साथ डŌ ोन लगभग 15–20 िमनट तक 

लगातार उड़ान भर सकता है। सामाɊ पįरİ˕ितयो ंमŐ एक बैटरी चाजŊ पर लगभग 2 से 4 एकड़ Ɨेũ मŐ 
िछड़काव िकया जा सकता है। बड़े Ɨेũो ंमŐ कायŊ करने के िलए 3–5 अितįरƅ बैटįरयो ंका उपयोग िकया 
जाता है, िजससे िबना अिधक Ŝकावट के पूरे िदन कायŊ िकया जा सके। 

डŌ ोन की उड़ान गित सामाɊतः  15 से 25 िकलोमीटर Ůित घंटा होती है तथा यह लगभग 2 से 4 मीटर की 
ऊँचाई पर उड़कर िछड़काव करता है। ˚े की Ůभावी चौड़ाई (Spray Swath Width) लगभग 5 से 8 मीटर 

होती है, जबिक आधुिनक सŐटŌ ीɡूगल अथवा Ůेशर नोजल 80 से 250 माइŢोन आकार की समान बंूदŐ  
(Droplets) बनाते हœ। इससे रसायनो ंका समान िवतरण होता है तथा पिȅयो ंपर बेहतर कवरेज Ůाɑ होती 
है। 
 

कृिष मŐ डŌ ोन के Ůमुख उपयोग 

1. फसल की िनगरानी (Crop Monitoring) 

डŌ ोन उǄ गुणवȅा वाले कैमरो ंएवं मʐी˙ेƃŌ ल सŐसरो ंकी सहायता से खेतो ंकी िनयिमत िनगरानी करता 
है। इससे पौधो ंकी वृİȠ, रोग, कीट Ůकोप तथा पोषक तȕो ंकी कमी का Ůारंिभक ˑर पर पता लगाया जा 
सकता है। 
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2. कीटनाशको ंएवं उवŊरको ंका िछड़काव 

कृिष डŌ ोन Ȫारा अȑंत समान एवं िनयंिũत माũा मŐ कीटनाशको,ं फफंूदनाशको ंतथा सूƘ पोषक तȕो ंका 
िछड़काव िकया जाता है। इससे रसायनो ंकी बचत होती है तथा िकसानो ंका िवषैले रसायनो ंसे सीधा संपकŊ  
कम होता है। 

3. बीज एवं उवŊरक Ůसारण 

डŌ ोन की सहायता से बीजो ंएवं दानेदार उवŊरको ंका समान िवतरण िकया जा सकता है। िवशेष ŝप से दुगŊम 

Ɨेũो ंएवं बड़े खेतो ंमŐ यह तकनीक अȑंत उपयोगी िसȠ होती है। 

4. भूिम सवőƗण एवं मैिपंग 

डŌ ोन Ȫारा खेतो ंका िडिजटल नƕा (Digital Mapping) तैयार िकया जा सकता है। इससे भूिम का Ɨेũफल, 

ढाल, जल िनकास तथा िसंचाई योजना तैयार करने मŐ सहायता िमलती है। 

5. सटीक कृिष (Precision Agriculture) 

डŌ ोन से Ůाɑ आंकड़ो ंके आधार पर केवल आवʴक ˕ानो ंपर ही उवŊरक एवं कीटनाशको ंका उपयोग 

िकया जाता है। इससे लागत कम होती है तथा पयाŊवरण संरƗण मŐ भी सहायता िमलती है। 

6. फसल ˢा˖ का मूʞांकन 

डŌ ोन िविभɄ सŐसरो ंकी सहायता से पौधो ंकी हįरितमा, नमी, तनाव तथा पोषक तȕो ंकी İ˕ित का िवʶेषण 

करता है। इससे िकसानो ंको समय पर आवʴक सुधाराȏक उपाय करने मŐ मदद िमलती है। 

डŌ ोन तकनीक के Ůमुख लाभ 

 कृिष कायŘ मŐ समय एवं ŵम की बचत। 

 कीटनाशको ंएवं उवŊरको ंके समान िवतरण से बेहतर पįरणाम। 

 रसायनो ंकी खपत मŐ कमी। 

 िकसानो ंका िवषैले रसायनो ंसे कम संपकŊ । 

 फसल उȋादन एवं गुणवȅा मŐ वृİȠ। 

 जल एवं अɊ संसाधनो ंका कुशल उपयोग। 

 बड़े Ɨेũो ंका कम समय मŐ सवőƗण। 

 िडिजटल कृिष एवं ˝ाटŊ फािमōग को बढ़ावा। 

सीमाएँ एवं चुनौितयाँ 
यȨिप डŌ ोन तकनीक अȑंत उपयोगी है, िफर भी इसके ʩापक उपयोग मŐ कुछ चुनौितयाँ हœ— 

 Ůारंिभक लागत अपेƗाकृत अिधक होना। 
 ŮिशिƗत डŌ ोन पायलटो ंकी आवʴकता। 
 बैटरी Ɨमता एवं उड़ान समय की सीमा। 

 मौसम पर िनभŊरता। 
 रखरखाव एवं मरʃत की आवʴकता। 
 छोटे एवं सीमांत िकसानो ंमŐ जागŝकता की कमी। 
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कृिष डŌ ोन का कायŊ ŮदशŊन (Performance Evaluation) 

कृिष डŌ ोन का ŮदशŊन मुƥतः  ˚े टœक की Ɨमता, उड़ान गित, ˚े चौड़ाई, फसल की ऊँचाई, ˚े की माũा 
तथा मौसम की पįरİ˕ितयो ंपर िनभŊर करता है। वतŊमान मŐ उपयोग िकए जा रहे 20 लीटर Ɨमता वाले कृिष 

डŌ ोन सामाɊ पįरİ˕ितयो ंमŐ लगभग 10 से 15 एकड़ Ɨेũ मŐ Ůित घंटे िछड़काव करने मŐ सƗम हœ। यिद ˚े 

की माũा कम हो तथा खेत समतल हो, तो इसकी कायŊ Ɨमता 18 एकड़ Ůित घंटे तक भी पŠँच सकती है। 

पारंपįरक नैपसैक ˚ेयर Ȫारा जहाँ एक ŵिमक पूरे िदन मŐ लगभग 3 से 4 एकड़ Ɨेũ मŐ ही िछड़काव कर 

पाता है, वही ंकृिष डŌ ोन यही कायŊ लगभग 20–30 िमनट मŐ पूरा कर सकता है। इस Ůकार ŵम, समय तथा 
पįरचालन लागत मŐ उʟेखनीय कमी आती है। िविभɄ अनुसंधानो ं के अनुसार कृिष डŌ ोन के उपयोग से 

पानी की आवʴकता मŐ लगभग 80–90 Ůितशत तक कमी, रसायनो ंकी खपत मŐ 20–30 Ůितशत तक 

कमी तथा ŵम आवʴकता मŐ लगभग 85 Ůितशत तक कमी देखी गई है। इसके अितįरƅ, चँूिक ऑपरेटर 

का रसायनो ंसे ŮȑƗ संपकŊ  नही ंहोता, इसिलए ˢा˖ संबंधी जोİखम भी काफी कम हो जाते हœ। 

इसके अलावा आधुिनक कृिष डŌ ोन RTK-GPS आधाįरत नेिवगेशन Ůणाली से लैस होते हœ, िजससे उड़ान 

मागŊ की सटीकता ±10 सŐटीमीटर तक Ůाɑ की जा सकती है। इससे िकसी भी Ɨेũ मŐ दोहरा िछड़काव 

(Overlap) या छूटे Šए Ɨेũ (Missed Area) की संभावना अȑंत कम हो जाती है, िजससे रसायनो ंकी बचत 

होती है तथा िछड़काव की गुणवȅा बेहतर होती है। 

िनʺषŊ 
कृिष डŌ ोन आधुिनक कृिष का एक अȑाधुिनक उपकरण है, जो समय, ŵम, पानी एवं रसायनो ंकी बचत 

करते Šए उǄ गुणवȅा का ˚े सुिनिʮत करता है। 20 लीटर Ɨमता वाला आधुिनक कृिष डŌ ोन सामाɊ 

पįरİ˕ितयो ंमŐ 10–15 एकड़ Ůित घंटे तक कायŊ कर सकता है तथा बड़े खेतो ंमŐ इसकी दƗता पारंपįरक 

˚े िविधयो ंकी तुलना मŐ कई गुना अिधक होती है। आने वाले वषŘ मŐ डŌ ोन आधाįरत कृिष सेवाएँ, िडिजटल 

कृिष एवं ˝ाटŊ फािमōग भारतीय कृिष के िवकास मŐ महȕपूणŊ भूिमका िनभाएँगी। 

 


